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LEYENDA VISTA GENERAL DEL PRODUCTO

Pos. | Kobold VR200 Robot aspirador y accesorios 9c¢ | Conector de carga
1 Robot aspirador 9d | Recogecable
2 | Panel de control 9e | Cable de alimentacién
2a | Display 10 | Botdn de inicio/parada
2b | Botén de retorno 11 | Paragolpes
2c | Tecla de flecha «arriba»/ seleccién anterior 12 | Asade transporte
2d | Tecla de flecha «abajo»/proxima seleccién 13 | Sensor ldser
2e | Tecla de seleccién (OK) 14 | Paragolpes LDS
3 | Mando a distancia 15 | Banda magnética
3a | Botén HOME (regreso a la base de carga) 16 | Adaptador USB
3b | Botén SPOT (modo limpieza local) 17 | Conector micro-USB (bajo la tapa de proteccion)
3¢ | Botén ECO (opcidn eco) 18 | Filtro
3d | Botones de direccion para el mando a distancia 19 | Depdsito de polvo
3e | Botdn inicio/parada (encendido/apagado) 20 | Boca de succién
3f | Compartimento de la pila (abierto) 21 | Tapa del compartimento para el polvo
3g | Pila de botén CR2025 22 | Compartimento del depdsito de polvo
4 Compartimento para el polvo/tapa del compartimento 28 | Sensor ldser
para el polvo 24 | Sensor de pared
5 Botén de liberacion de la tapa del compartimento del 25 | Contactos de carga
polvo 26 | Soporte del cepillo helicoidal
6 Indicador de funcionamiento LED 27 | Ruedas
7 3 sensores ultrasénicos 28 | 3 sensores de suelo
8 Cepillo lateral 29 | Soporte de cepillo lateral
9 | Basede carga 30 | Cepillo helicoidal
9a | Contactos de la base de carga 31 | Dispositivo de bloqueo de la cubierta del cepillo
9b | Ventana de infrarrojos 32 | Cubierta del cepillo




NOTA PRELIMINAR

Felicidades por su nuevo robot aspirador Kobold VR200.
El ligero y agil robot aspirador dara brillo y limpieza a su
hogar. Este innovador dispositivo se asegurara de que sus
suelos se mantengan facilmente limpios. Los suelos limpios
son importantes, pero aspirar el polvo es una tarea que con-
sume mucho tiempo. El robot aspirador realiza este trabajo
por usted, si lo desea, todos los dias. El robot aspirador se
mueve independientemente y limpia sus suelos, incluso si
usted no esta en casa.

ANTES DE EMPEZAR

» Lea atentamente las instrucciones antes de utilizar el
robot aspirador Kobold VR200 con accesorios por
primera vez.

» Conserve las instrucciones para utilizarlas en el futuro.
El manual de instrucciones es una parte importante del
robot aspirador y debe entregarse con el equipo si se en-
trega el robot a otras personas.

SIGNOSY SiMBOLOS
En el texto se pueden encontrar los simbolos mencionados
con el siguiente significado:

ﬁ Simbolo de advertencia
Referencia para el servicio al cliente/
l soporte técnico de Vorwerk
w!

o Simbolo de consejo

Referencia a la pagina web de Vorwerk

b

Laser

W

G S6lo para el uso en interiores
Leer el manual de instrucciones
antes de cargar el aparato

=

. Instruccién



CONTENIDO

1.1
1.2
1.3

2.2

2.3

2.4

2.5

2.6

2.7
2.8

Por su seguridad A ....... 9
Utilizacion conforme a lo previsto. .9
Indicaciones de peligro . . . . . .. 10
Niveles de peligro . . . . ... ... 17
Primerospasos . . ........ 18

Adaptar su hogar al robot
aspirador. . . . ... ........ 18
Cargar el robot aspirador

Kobold VR200 . . . . ... ... .. 19
Montar el robot aspirador
Kobold VR200 . . . . . ... .. .. 19

Montar la base de carga
Instalar el cable de alimentacién . 21
Cargar el robot aspirador

KoboldVR200 . . . . ... .. ... 22
Indicador de encendido LED . . . . 25
Control remoto

3.2
3.3
3.4
3.5
3.6
3.7

3.8
3.9

3.10
3.11

4.2
4.3
4.4
4.5

Manejo . . .. ........... 27
Descripcion general del panel

decontrol . ............. 27
Poner en funcionamiento. . . . . . 27

Seleccionar el modo de limpieza . 29

Pausa................. 34
Mododeespera . .. ........ 35
Apagar el robot aspirador . . . . . 35
Area de limpieza y navegacion

del robot aspirador . . . ... ... 36
Controlremoto. . . . .. ... ... 39

Control mediante la app por
dispositivos inteligentes
(no disponible en todos los paises) 44

Otrosajustes. . . . ......... 48
Visualizacion del estado en

lapantalla . . .. ... ... .... 49
Mantenimiento . ......... 50

Vaciar el depdsito de polvo y

limpiarel filtro. . . . . ... .... 50
Limpiar el cepillo lateral . . . . . . 52
Limpiar el cepillo helicoidal . . . . 53
Limpiar los sensores . . . ... .. 54

Limpiar el robot aspirador y la
basedecarga. . .. ......... 55

7.1
7.2

7.3
7.4

10

11

Actualizacién del sofiware. . . . 56

Soluciéondefallos . . . . ... .. 58

Eliminacién y proteccién

ambiental . ............ 63
Eliminacion del aparato . . . . . . 63
Instrucciones para la eliminacién
delabateria . . .. ... ...... 63
Eliminacién del embalaje. . . . . . 65
Informacion sobre proteccion
ambiental. . . . ... ... 65
Garantia . . .. .......... 67
Servicios . . ... ... ... ... 67
Datos técnicos. . . . . ... ... 68

Declaracion de conformidad . . 69



Por su seguridad /\

1 POR SU SEGURIDAD /\

El mas alto grado de seguridad posible es una de las propiedades de los productos de Vorwerk. Sin embargo, la seguridad
del robot aspirador Kobold VR200 y sus accesorios puede ser garantizada solamente si usted tiene en cuenta este capitulo.

1.1 Utilizacion conforme a lo previsto

Nota

El equipo puede ser utilizado por ninos desde los 8 afios y personas con capacidades fisicas,
sensoriales o mentales reducidas, o con falta de conocimientos o experiencia, cuando sean
supervisadas o hayan sido instruidas sobre el uso seguro del equipo y hayan comprendido
los riesgos resultantes. No deje que los nifos jueguen con el equipo. La limpieza y el manteni-
miento no deben ser realizados por nifios sin supervision.

ROBOT ASPIRADOR KOBOLD VR200
El robot aspirador esta destinado exclusivamente a la eliminacién de polvo en el hogar. El robot aspirador solamente puede
utilizarse con los accesorios Kobold correspondientes.
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1.2 Indicaciones de peligro

Nota

Lea atentamente las instrucciones antes de utilizar el robot aspirador Kobold VR200 por pri-
mera vez.

Tenga en cuenta las siguientes indicaciones.

Conserve el manual de instrucciones para el uso futuro. Es una parte importante del robot
aspirador Kobold VR200 y debe estar incluido con el producto cuando se entrega a otras
personas.

iPeligro de descarga eléctrica!

Siempre apague el dispositivo antes de toda instalacion, limpieza y mantenimiento y
desconecte el enchufe de la base de carga.

Nunca desconecte el enchufe de la toma tirando del cable, sino cogiéndolo del mismo
enchufe.

Nunca realice reparaciones usted mismo a su equipo. Le recomendamos realizar las
reparaciones a equipos eléctricos solamente a través del servicio técnico de Vorwerk.

No inserte ningun objeto afilado en los contactos eléctricos.

No modifique los contactos.

No apoye la base de carga sobre el cable de conexion.

No continte utilizando el equipo si este mismo o el cable de alimentacion estan dafados o
muestran mal funcionamiento.

En caso de presentarse averias pongase en contacto con el servicio técnico de Vorwerk mas
cercano.

No limpie el robot aspirador Kobold VR200, la base de carga ni el cable de alimentacion con
agua u otros liquidos.
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No utilice el robot aspirador en suelos humedos o en lugares donde exista el peligro de que
la unidad entre en contacto con liquidos o se sumerja en agua.

No utilice el robot aspirador en un ambiente himedo, como por ejemplo en el baiio mojado.
Nunca aspire agua o liquidos con el robot aspirador.

No utilice el robot aspirador en zonas de peligro, como por ejemplo en las cercanias de
chimeneas abiertas, duchas o piscinas.

Asegurese de no danar doblar o retorcer el cable de alimentacién. No ponga objetos pesa-
dos encima de él. Esto podrla danar el cable de alimentacion y causar un incendio o descarga
eléctrica.

iPeligro de incendio!

No aspire con el robot aspirador cenizas o colillas encendidas.

Las baterias nunca deben exponerse al fuego ni ser calentadas por una fuente de calor ex-
terna.

Nunca utilice el robot aspirador en habitaciones en las que se encuentren velas en el suelo o
lamparas encendidas.

Proteja cables libres o colgados de aparatos eléctricos (p. €j. lamparas de mesa). Estos se
podrian enganchar mediante sus cables de conexion y daarse o incendiarse.

No permita que el robot aspirador pase por los radiadores integrados en el suelo. Al que-
darse parado sobre el radiador, el robot puede resultar danado, y en el peor de los casos se
puede producir un incendio.

Asegurese de no danar, doblar ni retorcer el cable de alimentacion. No coloque objetos
pesados encima de €l. Esto podria danar el cable de alimentacion y provocar un incendio.
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iPeligro de explosion!
« No aspire sustancias explosivas o facilmente inflamables.
« Nunca arroje el robot aspirador al fuego.

iPeligro de lesion!
« Nunca aspire partes del cuerpo. No aspire cerca de ninos o animales domésticos. Nunca
introduzca las manos en las piezas giratorias.

iPeligro de lesiones por aprisionamiento!
« Manténgase alejado de las piezas moviles del robot aspirador.

iPeligro de danos!

« Retire objetos ligeros y moviles del drea de trabajo. Estos podrian ser arrastrados por el
robot aspirador Kobold VR200 y segun sea el caso, podria provocar dafios en el equipo o en
el suelo.

« Retire o fije alfombras frente a escaleras que se deslicen facilmente. En caso de que se
deslicen las alfombras, se podrian tapar los sensores del robot aspirador y provocar que el
equipo caiga.

« Nunca encienda el equipo cerca de un posible lugar de caidas, sino por lo menos con 1 m de
distancia de un lugar asi, para poder garantizar la correcta funcionalidad de los sensores
de suelo.

« Asegure los cables que cuelguen o queden al descubierto (por ejemplo los de las lamparas
de pie).
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iPeligro de danos por uso indebido!

Le recomendamos que utilice exclusivamente piezas originales Kobold.

Utilice solamente la base de carga B-VR200.

Utilice la base de carga solamente con el voltaje de CA indicado en la placa de caracteristicas
y en una toma correctamente instalada por un electricista cualificado.

No utilice el robot aspirador Kobold VR200 si estan defectuosos o danados el cable, la bateria
o el robot aspirador en si mismo, o si el robot aspirador no estd completamente montado.
Si el cable de alimentacion esta defectuoso, la parte correspondiente solamente puede ser
cambiada por el servicio técnico de Vorwerk, un servicio técnico autorizado por Vorwerk,

o una persona con cualificacion equivalente, mediante una reparacion original, para evitar
riesgos.

Nunca intente reparar el robot aspirador usted mismo.

El robot aspirador es adecuado exclusivamente para su uso en interiores.

El robot aspirador esta disenado solo para la aspiracion del suelo.

Asegurese de que los ninos no jueguen con el robot aspirador.

Mantenga alejados a los ninos y las mascotas del robot aspirador Kobold VR200, y no
permita que se paren o se sienten sobre él.

« Por favor no aspire el Kobosan active u otros polvos limpiadores con el robot aspirador.

En caso de que esté danada la cubierta del cepillo o esté rayada la ventana del sensor,
pongase en contacto con el servicio de Atencion al Ciente de Vorwerk.

No aspire arena, cal o polvo de cemento, ni nada parecido. Esto podria tapar los poros del
filtro.

Nunca utilice el robot aspirador sin filtro. Esto podria dafiar el motor y acortar la vida ttil
del robot aspirador.
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Para cargar el robot aspirador Kobold VR200 use solamente el cable de alimentacion origi-
nal y la base de carga correspondiente de Vorwerk que se suministraron junto con el equipo.
Recargue su robot aspirador por lo menos una vez al ano, para evitar una descarga profun-
day el dafio consecuente a la bateria.

No cubra la ventana de infrarrojos de la base de carga con pegatinas o poniendo objetos
enfrente de ella. Silo hace, el robot aspirador no puede comunicarse con la base de carga.
No cubra los sensores del robot aspirador ya que de esta manera no podra orientarse ni
navegar.

Solo utilice el robot aspirador con el mando a distancia si esta a la vista.

No envie el robot aspirador hacia espacios no visibles si esta manejandolo con el mando a
distancia.

Alfombras de pelo muy largo s6lo son aptas bajo ciertas condiciones para la limpieza con el
robot aspirador Kobold VR200. Sélo limpie con el robot aspirador alfombras con una lon-
gitud de fibras de hasta 15 mm. Debe probar previamente alfombras con una longitud de fi-
bra mayor a 15 mm, porque se podria disminuir la capacidad de desplazamiento o el rendi-
miento de la limpieza del robot aspirador. En caso necesario, delimite ese tipo de alfombras
con una banda magnética. Es posible que el robot aspirador se desplace mas lentamente
sobre alfombras que sobre suelos duros.

El robot aspirador Kobold VR200 no esta aprobado para la limpieza de superficies de tra-
bajo y estufas de ceramica de vidrio.

Tenga cuidado de que los objetos fragiles, ligeros o sueltos no se encuentren al alcance del
robot aspirador.

Asegure las cortinas, manteles o cordones que se encuentran en el espacio de trabajo del
robot aspirador.
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« El robot aspirador Kobold VR200 lleva equipado un completo sistema de deteccion que evi-
ta caidas en lugares como, p. €]., escaleras o rellanos. Aunque, en tltima instancia, solo una
barrera fisica colocada por el usuario puede garantizar que un caso asi pueda suceder.

« Limpie los sensores de suelo periddicamente, tal y como se describe en este manual. Si los
sensores de suelo se encuentran sucios, el robot aspirador Kobold VR200 podria caer de
escaleras o rellanos. Esto puede provocar graves danos en el equipo.

« Retire los objetos ligeros y sueltos (p. €j., papel, ropa, alfombras delgadas) de la zona de
trabajo del robot aspirador Kobold VR200. De lo contrario, el robot aspirador podria em-
pujarlos hacia delante y acabar con los sensores de suelo tapados. Si los sensores de suelo
se obstruyen, el robot aspirador podria caer por escaleras o rellanos. Esto podria provocar
graves danos en el equipo.

« Mantenga la banda magnética alejada de campos magnéticos mas fuertes y externos.
Podria dafiarse o desmagnetizarse.

« El control por app permite manejar el robot aspirador Kobold VR200 también desde otro
lugar. Asegurese de que la vivienda esté preparada de tal modo que no puedan producirse
situaciones peligrosas.
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SENSOR LASER DE NAVEGACION
« El sensor de navegacion incluye un laser giratorio de clase 1 segin IEC 60825-1:2014 y
EN 60825-1:2014.

En general, las siguientes reglas de conducta se pueden aplicar al laser:
& Apague el robot aspirador antes de cualquier cambio de accesorio.
« No dirija el rayo laser a las personas.
« No mire fijamente el haz del laser directo o reflejado.
+ No se permite la manipulacion (cambios) o intentar reparar el dispositivo, especial-
mente el sensor de navegacion.

El equipo cumple con las normas de seguridad del pais, debido a que fue distribuido por una organizacién autorizada por
Vorwerk. Al usar ese equipo en otro pais no se puede garantizar el cumplimiento de normas de seguridad locales. Es por
ello que Vorwerk no asume la responsabilidad de los riesgos de seguridad que de ahi resulten para el usuario.
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13 Niveles de peligro

« Para su seguridad, tenga en cuenta las advertencias, que se encuentran en el
texto de los capitulos siguientes.

Reconocera las indicaciones de peligro en el siguiente capitulo por el simbolo de
advertencia y/o palabra de advertencia que indica un nivel de peligro:

Simbolo de

e Palabra clave Peligros posibles

Nivel de peligro

- Peligro de descarga eléctrica
iAdvertencia! |- Peligro de incendio

iAtencién! |- Peligro de lesiones

& - Peligro de explosion

- Peligro de danos debido al uso
inadecuado

1 Nota - Dafios materiales debido al uso

inadecuado




18

Primeros pasos

2 PRIMEROS PASOS

En este capitulo aprendera como configurar su robot aspirador Kobold VR200
para su uso. Conocera las funciones basicas de su robot aspirador y el manejo del
dispositivo.

2.1 Adaptar su hogar al robot aspirador

Su robot aspirador dispone de diversas funciones de seguridad. No obstante, an-
tes de empezar a utilizar su robot aspirador deberia tener en cuenta lo siguiente:

iAdvertencia! iPeligro de descarga eléctrica!
« Asegurese de que el robot aspirador nunca pueda pasar sobre cables de
conexién u otros cables que se encuentren en el suelo o colgando.

iAtencion! iPeligro de lesiones debido a la caida de objetos!
« Quite o asegure objetos ligeros, fragiles y méviles (por ejemplo, jarro-
nes, cortinas y similares).

Nota iPeligro de dafios debido a uso inadecuado!

« Las alfombras muy gruesas dificilmente se pueden limpiar con el robot
aspirador. Limpie con el robot aspirador solamente alfombras con una
longitud de fibra de hasta 15 mm. Quite las alfombras con una longitud
de fibra de mas de 15 mm antes de la limpieza, o delimitelas con la
banda magnética.
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Figura 2.1 Girar hacia arriba el asa de
transporte

Cuando se suministra el robot aspirador Kobold VR200 no tiene carga
I completa. Por lo tanto, cargue totalmente el robot aspirador antes de la
primera puesta en marcha (véase el capitulo k2.6 Cargar el robot|
hspirador Kobold VR200» en la pagina 29).

2.2 Cargar el robot aspirador Kobold VR200

« Presione ligeramente el botén de liberacién Qdcla tapa del compartimento

del polvo.
A continuacion se puede girar hacia arriba el asa de transporte 0.

El asa de transporte puede girarse hacia arriba solamente hasta un angulo
I |dess grados. Esto sirve para transportar el robot con estabilidad y evitar
que la suciedad pueda caer accidentalmente desde el depdsito del polvo.

2.3 Montar el robot aspirador Kobold VR200
2.3.1 Retirar las laminas protectoras transparentes

 Retire las laminas protectoras transparentes del robot aspirador
Kobold VR200 y de la base de carga.

19
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Figura 2.3 Montar el cepillo lateral

2.3.2 Colocar el filtro

iAviso! iPeligro de dafios por uso indebido!
« Nunca trabaje con el equipo sin filtro.

. Presione el botén de liberacién @ de la tapa del compartimento del polvo (2] y
saque el depdsito de polvo del robot aspirador.

o Introduzca el filtro en el depdsito de polvo O.1a pestaiia verde en el borde
del filtro esta dirigida hacia delante.

o Introduzca el depésito de polvo con el filtro O cn el robot aspirador Kobold
VR200.

» Presione hacia abajo la tapa del compartimento para el polvo (5] y asegurese
de que esta bien cerrada.

2.3.3  Montar el cepillo lateral

o Ajuste el cepillo lateral en el punto de anclaje en la parte inferior O del robot
aspirador.
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24 Montar la base de carga

iAviso! iPeligro de dafios por uso indebido!
« Utilice solamente la base de carga B-VR200.

« Coloque la base de carga sobre un fondo liso en una pared, de modo que estén
libremente accesibles los contactos de carga y la ventana infrarroja para el
) robot aspirador Kobold VR200 (Figura 2.4). De manera idénea no debera ha-
) ber obstaculos ni diferencias de altura a una distancia de 0.3 m por encima,
o 0.5 m a laizquierday 0.5 m a la derecha de la base de carga.
g!‘ ||||| ’ ’ [ ‘ ’ ‘ ’ ' ’ I « Asegurese de que a una distancia de aprox. 1 m frente al robot aspirador haya

un area lisa y facilmente accesible.
« No instale la base de carga por debajo de muebles, en alfombras ni rellanos.
« Conecte el enchufe a la toma de corriente.

Figura 2.4 Configuracion de la base de
carga 2.5 Instalar el cable de alimentacion

o Introduzca el cable de alimentacion en el orificio provisto para ello en la (5]
base de carga, hasta que el cable haya entrado totalmente en la base de carga.

» Enrolle el cable alrededor del recogecable (3]

« Tenga en cuenta que debe dejar sobresalir una longitud de cable lo suficiente-
mente larga, por el orificio inferior de la carcasa (a la izquierda O aladere
cha 9), para poder conectar el cable de alimentacion con enchufe a la toma
de corriente @.

Figura 2.5 Enchufar cable de
alimentacién
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2.6 Cargar el robot aspirador Kobold VR200

iAviso! iPeligro de dafios por uso indebido!

« Elrobot aspirador Kobold VR200 sélo se puede cargar a una temperatura
entre 0 °Cy 45 °C.

« El calor o el frio extremo alargan el tiempo de carga y/o pueden provocar
danos en la bateria.

« Cargue el robot aspirador Kobold VR200 unicamente en la base de carga
B-VR200 suministrada.

El robot aspirador Kobold VR200 no se encuentra cargado completamente en el
estado en el que se suministra.
« Cargue el robot aspirador antes de la primera puesta en marcha.

En cuanto el indicador de funcionamiento LED se quede fijo en verde
(véase kFigura 2.6 Cargar el robot aspirador» en la pagina 29), el robot
aspirador estard listo para funcionar. Esto puede tardar aprox. 1.5 horas.

2.6.1 Cargar en la base de carga

Para cargar su robot aspirador antes de su primer uso, o cuando la bateria se

haya descargado totalmente, por favor, haga lo siguiente:

« Coloque el robot aspirador frente a la base de carga conectada a la red eléctrica.
El indicador de funcionamiento LED © empieza a parpadear cuando el robot
aspirador estd correctamente colocado en la base de carga.

Figura 2.6 Cargar el robot aspirador
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{ O

Jueves Jueves

09:25 09:26

Figura 2.7 Cambiar la pantalla a recargar

i INFO
Estoy regresando
ERuIENS

de carga
para recargarme.

Figura 2.8 Pantalla de «recargar
automaticamente»

« Asegurese de que los contactos de carga © de la parte trasera del robot aspi-
rador estén en contacto con los contactos de la base de carga.
Durante el proceso de carda se mueve en la pantalla el simbolo de bateria y el
indicador de funcionamiento LED se ilumina de forma intermitente. En cuanto
la bateria esté completamente cargada, el indicador de funcionamiento LED se
tlumina de forma continua de color verde. (1)

La capacidad de carga total de la bateria se logra a partir de aprox. 2-3 ciclos
de carga totales, debido a que la bateria primero se debe adaptar a las
caracteristicas del equipo.

2.6.2 Recargar automaticamente

Después de limpiar el suelo o cuando la carga de la bateria es baja, el robot
aspirador Kobold VR200 vuelve automaticamente a la base de carga a recargarse.
Cuando el robot aspirador regresa para cargarse a la base de carga se muestra en
la pantalla el mensaje «Estoy regresando a mi base de carga para recargarme»
Cuando el robot aspirador esta conectado a la base de carga, la luz de encendido
parpadea en verde. Una vez que la bateria estd completamente cargada, el indica-
dor de encendido se queda iluminado en verde. También el icono de la bateria, en
la barra de estado de la pantalla, proporciona informacién del nivel de carga de la
bateria (véase el capitulo k2.6.3 Estado de carga de la bateria y tiempo de funcioq
hamiento» en la pagina 24y k2.7 Indicador de encendido LED» en la pagina 25).

El robot aspirador solamente regresa automaticamente a la base de carga
cuando la limpieza de suelos se inici6 en la base de carga.

Si usted cambia de lugar manualmente al robot aspirador durante la
limpieza, puede suceder que no encuentre la base de carga.

El robot sélo puede iniciar la limpieza cuando la carga de la bateria es de
al menos 25%.

23
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2.6.3

Estado de carga de la bateria y tiempo de funcionamiento

Indicacion en pantalla

Estado de carga
de la bateria

Informacion importante acerca de su robot aspirador Kobold
VR200

Tiempo de funcionamiento

CJ 1

menos de 25 %

Usted debe cargar el robot aspirador antes de que pueda
iniciarse la limpieza (véase capitulo k2.6.1 Cargar en la]

base de carga» en la pagina 29).

Su robot aspirador no esta
listo para usarse.

El estado de la bateria es
suficiente para realizar
ajustes a través de la pantalla
(p €j. ajustar la hora).

entre
25 %y 80 %

Usted puede iniciar el robot aspirador de manera
manual.

En caso de que se agote la capacidad de la bateria durante
la limpieza, el robot aspirador regresa a la base de carga
por si mismo para cargarse. En cuanto la bateria haya
alcanzado un estado de carga del 81 % automaticamente
continuard con la limpieza. El robot también se puede
reiniciar durante el proceso de carga.

o | Por favor tenga en cuenta que el periodo de fun-
I cionamiento del robot aspirador sera inferior si se
inicia con la bateria no totalmente cargada.

Su robot aspirador esta listo
para funcionar.

Su tiempo de funcionamiento
es de:
10 a 45 minutos*

(o (-

entre
81%y 100 %

En caso de que su robot aspirador se estacione en la base
de carga estando en modo de espera, variara su estado
de carga de la bateria debido a razones técnicas entre

81 %y 100 %, inclusive si ya se estuvo cargando en la
base de carga durante un largo periodo.

Su robot aspirador esta listo
para funcionar.

Su tiempo de funcionamien-
to es de:
hasta 60 minutos*

* El periodo de funcionamiento real del robot aspirador Kobold VR200 puede variar, segin el tipo de suelo que limpie y la temperatura que

haga. Silimpia alfombras o hace calor en verano, requerird mas capacidad de bateria.

Con la opcién ECO el robot aspirador tiene un periodo de funcionamiento de hasta 90 minutos. Usted debe ajustar la

opcién ECO manualmente (véase k3.3.3 Opcion eco» en la pdgina 39).
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Figura 2.9 Indicaciones de
funcionamiento

2.7 Indicador de encendido LED

Color indicador de
funcionamiento LED

Pos.

Estado robot aspirador

apagado

apagado, en modo de espera

verde (4 filas)

encendido, listo para funcionar

verde (2 filas)

©

se necesita cargar, no se puede iniciar la
limpieza

verde (intermitente)

000

carga

naranja

Esté lleno el depdsito de polvo, vaciar

rojo

Prestar atencidn al texto en pantalla

2.8 Control remoto

Usted también puede controlar y manejar su robot aspirador Kobold VR200
mediante el mando a distancia (véase el capitulo 3.8 Control remoto» en la|

El indicador de funcionamiento LED no proporciona informacion directa
sobre el estado de la capacidad de la bateria. S6lo indica si el robot
aspirador Kobold VR200 se esta cargando o si esta listo para funcionar.

pagina 39). El mando a distancia se comunica con el robot aspirador por
medio de sefiales infrarrojas.

Mantenga el mando a distancia siempre en direccién al robot aspirador para una
transmisién optima de sefial, de modo que haya contacto visual entre el emisor y

el receptor. El receptor se encuentra a un lado de la pantalla.
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Primeros pasos

Figura 2.10 Mando a distancia del
Kobold VR200

-~

Figura 2.11 Retirar la lamina protectora

Pos.

Kobold VR200 mando a distancia

Mando a distancia

Compartimiento de la pila (abierto)

Tipo de pila: CR2025 (tenga en cuenta la polaridad correcta al realizar un
cambio)

PONER EN FUNCIONAMIENTO EL MANDO A DISTANCIA

El mando a distancia @ se entrega con una pila de botén CR2025 0, que esta

protegida contra la descarga por una lamina protectora.

o Retire la lamina protectora antes del primer uso, sacandola del mando a
distancia apretando la pestana (4] correspondiente.

Otra lamina protectora se encuentra sobre los botones HOME, SPOT y ECO.
o Retire también estas ldminas protectoras O antes del primer uso.

Para indicaciones sobre el uso del mando a distancia, consulte el capitulo
k3.8 Control remoto» en la pagina 39.
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Figura 3.1 Panel de control

=
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Figura 3.2 Encender el robot aspirador

3 MANEJO
3.1 Descripcion general del panel de control

El Panel de control @ de su robot aspirador Kobold VR200 consta del display

y cuatro Teclas de funcién. El display © le muestra el estado actual. Con las
Teclas de flecha @ y (5] puede moverse en el ment principal y modificar valores.
Con el Botén de retorno © se retrocede un paso atras. Con la Tecla de Seleccion
(0K) @ se puede ver el ment principal y confirmar su seleccion.

Las cuatro teclas de funcion sélo responden al tacto o a una presiéon muy

ligera. Una presion fuerte hace que las teclas de funcion no se accionen y
pierdan su funcionalidad.

3.2 Poner en funcionamiento
3.21 Encender
o Pulse el botén de inicio 0

Se activa la pantalla del robot aspirador Kobold VR200 y se emite un breve tono
acustico.

Si el robot aspirador se apagd poco antes por completo, el tiempo de inicio

.
I |se alarga un poco.

o Al pulsar nuevamente el botén de inicio @ el robot aspirador inicia el modo
de limpieza normal.
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AJUSTES

Idioma
Ajustar Wi-Fi

Sonidos

AJUSTAR IDIOMA

English
Deutsch
Italiano

3.2.2 Seleccionar/cambiar idioma

Pulse el botén OK.

Apagar robot Frangais

Figura 3.3 Cambiar el idioma

MENU PRINCIPAL AJUSTES
A« Limpieza Diay hora
Programar Idioma

Lt Ajustes Ajustar Wi-Fi

Informacién Sonido

SELECCIONAR DiA
Lunes
Martes
Miércoles
Jueves

i INFO
La horay dia
se ajustd a
Jueves

09:30

Figura 3.4 Ajustar reloj

« Navegue en el ment principal con las flechas hacia el ment Ajustes.
« Confirme con el botén OK.
« Navegue con las flechas hacia el punto del ment Idioma.
« Confirme con el botén OK.
« Navegue hasta el idioma deseado.
« Confirme la seleccién del idioma con el botén OK.
La pantalla muestra ahora el idioma seleccionado.
» Seleccione el bot6n de retorno, para volver al Menu principal.

3.2.3  Ajustar reloj

« Pulse el botén OK.
« Navegue en el Menu principal mediante las flechas hacia el menu Ajustes.
« Confirme con el botén OK.
« Navegue con las flechas hacia el punto del mentd Dia y hora.
» Seleccione el dia de la semana actual con ayuda de las flechas.
« Confirme con el botén OK.
o Seleccione la hora actual.
» Confirme con el boton OK.
» Seleccione el minuto.
« Confirme con el boton OK.
Se muestran el dia de la semana y la hora actual.

Si el robot aspirador Kobold VR200 esta configurado para el uso mediante
Wi-Fi, adoptara los datos de fecha y hora automaticamente. En tal caso,

deshabilitara la opcién en el menu.
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Figura 3.6 Modo de limpieza normal

3.3 Seleccionar el modo de limpieza

Para el proceso de limpieza con el robot aspirador Kobold VR200 puede utilizar
el «<Modo de limpieza normal» o el «<Modo de limpieza local» .

3.31 Modo de limpieza normal («Limpiar TODOS LOS ESPACIOS»)

FUNCIONAMIENTO

El modo de limpieza normal COMPLETA estd preconfigurado y se activa al opri-
mir el botén de inicio. Como modo de limpieza estdndar es apto para la mayoria
de las situaciones.

« Inicie el ciclo de limpieza al pulsar el botén de inicio del mando a distancia o
o el botén de inicio del robot aspirador 0.

En el modo de limpieza completa el robot aspirador limpia sus suelos mediante
lineas recta paralelas; para asegurarse de que sus suelos se limpien de la manera
mas efectiva. Para esto divide espacios mas grandes en areas de aprox. 4 x 4 m.
Primero se desplaza por los limites externos del area correspondiente y poste-
riormente limpia la parte interna. De esta manera procede en cada area. Una vez
que un cuarto esté totalmente limpio, procede a limpiar el siguiente. Cuando el
robot aspirador haya terminado con la limpieza, se indicara iHe terminado!
Regreso a mi base de carga. en la pantalla y el robot aspirador regresara a la
base de carga.

Los obstaculos por lo general se esquivan por la derecha (en el sentido de
las manecillas del reloj).
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- | Segun la situacion de la vivienda (muebles, puertas, etc.) el robot divide
l los cuartos en diferentes mapas parciales. Puede ocurrir que el robot
excluya primero un area parcial y regrese a ella mas adelante. No obstante,
si se limpia todo el area del suelo.
Al cambiar de sitio la base de carga, se puede optimizar esta conducta.

LIMPIEZA COMPLETA CAMBIAR AL MODO «LIMPIEZA NORMAL»
Completa

Local

Asi puede cambiar al modo de limpieza normal mediante el panel de control:

« Pulse el botén OK.

« Navegue en el Menu principal mediante las flechas hacia el mentd Limpieza.
« Confirme con el botén OK.

Figura 3.7 Seleccionar «Limpieza normal» « Navegue con las flechas hacia Completa.
« Confirme con el botén OK.
La ventana de la pantalla muestra el simbolo COMPLETA y el robot aspirador
empieza con la limpieza en el modo de limpieza normal.

En espacios pequenos y cerrados el robot aspirador realiza una limpieza
de por lo menos 8 minutos de duracién. Segun el tamafio de la habitacién,
ésta se limpiara varias veces.
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3.3.2 Modo LIMPIEZA LOCAL

FUNCIONAMIENTO

El modo LIMPIEZA LOCAL es apto para la limpieza en espacios pequenios. Inicie
el robot aspirador Kobold VR200 centrado frente al 4rea que desea limpiar. E1
robot aspirador se desplazara en lineas rectas paralelas y limpiara un area de
aprox. 2 x 2 m. Cuando el robot aspirador haya terminado con la limpieza del
area regresard al punto de partida.

CAMBIAR AL MODO «LIMPIEZA LOCAL»

Asi puede cambiar al modo LOCAL mediante el panel de control:

« Pulse el botén OK.

« Navegue en el Menu principal mediante las flechas hacia el mentd Limpieza.

« Confirme con el botén OK.

» Desplacese en el mend Limpieza con las teclas de flechas a «Local».

« Pulse la tecla de botén OK.
La pantalla muestra el simbolo «LOCAL» y el robot aspirador comienza a hacer
la limpieza en el «Modo local».

LIMPIEZA

Completa
Local

Para cambiar mediante el mando a distancia al modo de limpieza local:
. Seleccione «<SPOT» @.
El robot aspirador comienza a hacer la limpieza en «Modo local».

Figura 3.10 Ajustar «Limpieza local» en el
mando a distancia
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MENU PRINCIPAL LIMPIEZA

A Limpieza Completa
Programar LIMPIEZA LOCAL
It Ajustes

& Informacion

LIMPIEZA

Completa
LIMPIEZA LOCAL

Figura 3.11 Seleccionar «Opciéon ECO»

Figura 3.12 Ajustar «Opcién ECO» en el
mando a distancia

3.3.3  Opcion eco

El robot aspirador funciona en la opcion ECO con una potencia reducida del
motor. De esta manera consume menos y es mas silencioso. En la opcién ECO la
capacidad de la bateria del robot aspirador tiene una duracién de hasta

90 minutos.

CAMBIAR AL MODO «ECO»
Asi puede cambiar mediante el panel de control a la opcién ECO:
« Pulse el botén OK.
« Navegue en el Menu principal con las flechas hacia el mend Limpieza.
« Confirme con el botén OK.
« Navegue en el menu Limpieza con ayuda de las flechas hacia ECO.
La opcion de seleccion ECO ahora estd marcada de color verde.
« Confirme con el botén OK.
Ahora esta marcada la opcion ECO.
» Desplacese en el mend Limpieza con las teclas de flechas a Completa.
« Pulse la tecla de seleccion (OK), para activar Completa.
La pantalla muestra el stmbolo «Completa» y «<ECO».
El robot aspirador empezard con la limpieza de manera mds silenciosa y econo-
mica en el modo de limpieza normal COMPLETA.

De esta manera se cambia mediante el mando a distancia a la opcion eco:

« Con el botén ECO @ se puede cambiar en todo momento, incluso cuando el
equipo esta en funcionamiento, al modo econémico.
La palabra «<ECO» aparece en la linea de estado de la pantalla cuando esta
opcion estd activada.
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MENU PRINCIPAL PROGRAMAR 334
A Limpieza Temporizador

Programar ./ .z ; .
{E} Ajusgtes RTSEEEREET Con la funcién de programacién usted podra programar el robot aspirador

Informacién Kobold VR200 de tal manera que realice la limpieza conforme a un plan cada
dia o en dias especificos de la semana y a una hora especifica.

Para el uso de la funcion de programacion usted debera ajustar el reloj
previamente (véase el capitulo k3.2.3 Ajustar reloj» en la pagdina 2§).

Ajustar la funcion de programacion

L3
PROGRAMAR JUEVES l
Lun

i 120'00 FUNCIONAMIENTO

« Pulse el botén OK.

« Navegue en el Ment principal mediante las flechas hacia el mend Programacion.
« Confirme con el botén OK.

« Active la programacion mediante el botén OK.

Eliminar

JUEVES JUEVES

"4 ECO "4 ECO . .. .,
& @ Estd marcada la opcion de seleccion.

» Seleccione Ajustar o cambiar.
12:00 o Confirme con el botén OK.
« Con ayuda de las flechas seleccione el dia de la semana en el que debe realizar
la limpieza el robot aspirador.
il_INFORMACION  Confirme con el botén OK.
El reloj estd : + Seleccione la hora de inicio deseada Hora/Minutos. Los minutos se pueden
ajustado a seleccionar en pasos de cuartos de hora: 00/15/30/45.

Jueves : Confirme con el botén OK
12:45 = |

Figura 3.13 «Funcién de calendario» ACTIVAR LA OPCION ECO
« Haga clic en el punto del ment ECO.
« Con ayuda del botén OK puede seleccionar o quitar la seleccion de la opcion.
La pantalla le informa acerca de la programacion del calendario. El robot aspi-
rador realizard la limpieza a la hora programada. El simbolo de reloj en la fila
del estado en la pantalla indica que estd activada la programacion.
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MENU PRINCIPAL
« Limpieza
[l Programar

PROGRAMAR
B Temporizador

Lt Ajustes
@ Informacién

Ajustar o cambiar

Figura 3.14 Desactivar el calendario

PROGRAMAR JUEVES
Lun

wor 09:45
Eliminar

JUEVES i INFORMACION
Los ajustes de hora

09: se han eliminado
0

Eliminar

Figura 3.15 Borrar horas de limpieza

LIMPIEZA PAUSADA

Reanudar limpieza
Detener limpieza

LIMPIEZA PAUSADA
Reanudar limpieza
Detener limpieza
Volver a la base

Volver ala base

Figura 3.16 Interrumpir el proceso de lim-
pieza

3.35 Borrar la programacion de horario seleccionado

Puede eliminar el ciclo de limpieza programado del robot aspirador Kobold
VR200 de dos maneras.

- Desactivando sélo el calendario (se conserva la configuracion).

- Eliminando los horarios de limpieza programados.

De esta manera se desactiva el elemento «Temporizador»:

» Desplacese hasta el elemento de ment Temporizador.

» Presione de nuevo la tecla de seleccién (OK) para desactivar el elemento
Temporizador.
Ahora se ha borrado la marca de seleccion en «Temporizador».

Para eliminar los horarios de limpieza programados:
« Vaya al ment Programacion.
+ Desplacese hasta el elemento de ment Ajustar o cambiar en el ment Programar.
» Con las teclas de flechas, desplacese a los dias de la semana en los que no se
debe realizar la limpieza y confirmelos con la tecla de botén OK
» Desplacese hacia abajo con las teclas de flechas y seleccione eliminar.
La pantalla informa que se ha eliminado el ajuste horario.

34 Pausa

Si desea interrumpir el proceso de la limpieza, haga lo siguiente:

» Presione el bot6n Inicio/Detener en el robot aspirador o en el mando a distancia.
La pantalla del robot aspirador le muestra el meni de pausa.
Con la tecla de seleccion (OK), seleccione la accion que desea realizar a conti-
nuacion.
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Figura 3.17 Presionar el botén Inicio/
Detener del robot aspirador
para el «<Modo de espera»

MENU PRINCIPAL AJUSTES
A Limpieza Ajustar Wi-Fi
Programar Sonido

Lt Ajustes Apagar robot
Informacién Copiar registro

Figura 3.18 Apagar el robot aspirador

Si el robot aspirador Kobold VR200 no se inici6 en la base de carga o sdlo limpid
un periodo de tiempo corto, no se puede seleccionar en pantalla la opcién Mover
alabase.

35 Modo de espera

« Presione el boton Inicio/Detener (presione por un tiempo: > 4 segundos).
El robot aspirador se apaga y se encuentra en modo de espera.
 Sise vuelve a presionar el botén Inicio/Detener , se enciende otra vez, y la
pantalla se ilumina.
El robot aspirador estd listo para usarse nuevamente.
Sin contacto con la base de carga, el robot mantiene todas las configuraciones en
el modo de espera por algunas semanas, hasta que queda totalmente descargado.

3.6  Apagar el robot aspirador

APAGADO POR PARTE DEL USUARIO
Sino quiere utilizar el robot aspirador Kobold VR200 por un periodo de tiempo
prolongado (por ejemplo durante unas vacaciones), lo puede apagar por completo.
Para apagar el robot aspirador, haga lo siguiente:
« Desplacese en el menu Ajustes a Apagar robot y confirme su seleccion.

La pantalla y el indicador de encendido se apagan y el robot aspirador se apaga.

El robot aspirador Kobold VR200 no se puede apagar mientras se esta
cargando o se encuentra en la base de carga.

Cuando la bateria del robot aspirador estd completamente descargada,

éste se apaga automaticamente. En este caso se pueden perder los ajustes

del robot aspirador.

35
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AJUSTES
Cargassilenciosa
Apagado automa.

Figura 3.19 Desactivar el apagado
automatico

Figura 3.20 Superar los objetos

wuw 0z-SL

Cuando el robot aspirador ha estado apagado por completo, siempre tiene

I que conectarse por un breve periodo de tiempo a la base de carga antes de

estar listo para funcionar. Este proceso puede tardar hasta 3 minutos
antes de que el robot aspirador esté listo para usarse nuevamente.

- | En el modo apagado el robot aspirador guarda todos los ajustes durante
| algunas semanas hasta que se haya descargado por completo.

APAGADO AUTOMATICO

El robot aspirador se apaga por si solo después de 5 minutos si:

- seencuentraen labasey

- no estd conectado a la red Wi-Fi (mas informacion en el capitulo 3.9) y
- no hay activado ningin programa en las préximas 15 horas.

De este modo conservara la carga de la bateria en caso de que no se vaya a
utilizar durante un periodo largo de tiempo.

Esta opcidon estd activada de forma predeterminada. Para desactivar esta
opcion, quite la marca de verificacion.

3.7 Area de limpieza y navegacion del robot aspirador

El robot aspirador supera objetos de baja altura dentro de la zona que se va a
limpiar. Reconoce y esquiva obstdculos casi sin contacto.

3.71 Superar objetos con el auxiliar de escalado

A pesar de su baja altura, con su auxiliar de escalado el robot aspirador puede
superar sin problemas objetos de una altura de hasta 20 mm 0, p. €j., umbrales
de puertas. En el caso de las alfombras, es capaz de superar una altura de hasta
15 mm 0.
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Figura 3.21 Sensores del robot aspirador

= | La forma de los objetos, el revestimiento del suelo y otras condiciones

I locales pueden influir positiva o negativamente en la capacidad del robot
aspirador para escalar.

3.72 Sensores

Para reconocer y esquivar los obstaculos en el area que se va a limpiar, el robot
aspirador Kobold VR200 dispone de los siguientes elementos:

- 3 Sensores de suelo 0,

- 1 Sensor de pared 9,

- 2 Sensores de contacto en el paragolpes LDS 9,

- 4 Sensores de contacto en el paragolpes &,

- 3 Sensores ultrasénicos 6,

- 1Sensor laser ©.

- 2 Sensores de magnéticos Q.

El robot aspirador esquiva sin contacto alrededor del 99% de todos los obstaculos
en la zona que se va a limpiar. El Sensor laser (6 gira 5 veces por segundo 360°,
capturando el entorno del robot aspirador en un radio de cerca de 4 metros. Los
objetos transparentes o muy brillantes (vidrio, elementos acrilicos, espejos, etc.),
que no reconoce el sensor laser giratorio, son capturados por los Sensores ultra-
sénicos ©. Tan pronto como los sensores ultrasénicos detectan obstaculos a una
distancia de 15 cm, el robot aspirador reduce su velocidad de avance. E1

robot aspirador se detiene a 1-3 cm antes del obstaculo. Mientras el robot se des-
plaza alo largo de un obstaculo (por ejemplo a lo largo de una pared), se desacti-
va el cono de ultrasonido para que se pueda realizar una correcta limpieza de los
bordes. En casos raros, los obstdaculos no son detectados por los sensores ultra-
sonicos. Tales obstaculos se detectan por contacto mediante las defensas delante-
ras @ o mediante el paragolpes .
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H\ 3.73 Banda magnética

Con la banda magnética (1 98 puede delimitar el rea que se va a limpiar, sin que
se tenga que cerrar una puerta.
El robot aspirador reconoce la banda magnética y no la traspasa.
/\ Se suministra una banda magnética con una longitud de 4 m junto con el equipo.
« Coloque la banda magnética plana sobre el suelo, p. €j. de una pared a la pared
/\ de enfrente, para excluir el area © cuando el robot aspirador realice la lim-
pieza. Cuando se desee o sea necesario, puede cortar la banda con una tijera.

Presione el Boton de inicio.

/ v El robot aspirador comienza a limpiar a fondo el drea dentro de la delimitacion.
Cuando el robot aspirador ha terminado de realizar la limpieza, regresa auto-
\\\\ mdticamente a la base de carga o al punto inicial.
\
‘ La banda magnética tiene que colocarse en cada sesion de limpieza, dado
\ / que la delimitacion no es almacenada por el robot aspirador.
\

Figura 3.22 Banda magnética

CONSEJOS PARA USAR LA BANDA MAGNETICA

« Fije la banda magnética en superficies resbaladizas utilizando una cinta
de doble cara, para evitar un desplazamiento de la misma.

« Coloque la banda magnética también bajo una alfombra, si esta debe ser
excluida de la limpieza.
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Figura 3.23 Funciones del mando a
distancia

3.8 Control remoto

Nota iPeligro de dafios debido a uso inadecuado!
« Solo utilice el robot aspirador Kobold VR200 con el mando a distancia
si se encuentra a la vista.

El mando a distancia le permite un manejo cémodo del robot aspirador en el
modo de limpieza normal (botén @). Es posible alcanzar 4reas especialmente
sucias o dificiles de alcanzar. Se recomienda p.ej. realizar una limpieza local
(botén @). El mando a distancia permite mediante tecnologia infrarroja un
manejo dirigido, y manual (botones @ hasta @) desde una distancia de hasta
aprox. 5 metros.

Pos.

Mando a distancia Kobold VR200

Botén START (limpieza normal)

Botén HOME (volver a la base de carga)

Boton SPOT (limpieza local)

00|00

Botén ECO (opcion ECO)

@ hasta @

Botones de direccion para el mando a distancia

En los diversos modos de limpieza no siempre estan disponibles todos los
botones del mando a distancia para el manejo del robot aspirador.

La pantalla se puede manejar con ayuda del mando a distancia.
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Figura 3.24 Los botones marcados & no
estan disponibles en el modo
de limpieza normal
(«COMPLETA»)

s | Al pulsar el boton HOME, el robot aspirador primero se debe orientar,
I |antesde dirigirse hacia la base de carga. Esto puede tardar algunos segun-
dos. La sefal se transmite mejor si el mando a distancia se mantiene en

direccién de la pantalla. El botén HOME esta inactivo durante el manejo ma-
nual.

3.8.1 Manejo en el modo de limpieza normal (COMPLETA)
« Pulse el boton START y active con ello al robot aspirador Kobold VR200.

En caso de que el robot aspirador haya estado totalmente apagado, esto puede
tardar hasta 20 segundos. Después aparecerd la pantalla de inicio.

Pantalla Boton Funciones disponibles del mando a distancia

El robot aspirador inicia la limpieza.

Jueves

09:25 El robot aspirador inicia en el modo ECO.
Pulsar de nuevo desactiva el modo ECO.

LUMPIEZA COMPLETA El robot aspirador interrumpe la limpieza.

Y

£Co Y El robot aspirador termina la limpieza y regresa al inicio o
: ala base de carga.

LIMPIEZA PAUSADA Pulsacién breve del botén:
EESE e El robot aspirador continua con la limpieza.
Detener limpieza 1 i6n 1 del botén:
Volvera la base Pulsacion larga del boton:

El robot aspirador suspende la limpieza.

El robot aspirador regresa al inicio o a la base de carga.




Figura 3.25 Los botones marcados & no
estan disponibles en el modo
de limpieza local

VOLVIENDO A LA BASE

=

ECO

El robot aspirador ha reconocido una base de cargay se di-
rige hacia ella.

El robot aspirador interrumpe su desplazamiento hacia la
base de carga.

REGRESAR A INICIO

@)

El robot aspirador no ha reconocido ninguna base de carga
y se dirige hacia el punto de partida del recorrido de
limpieza.

El robot aspirador interrumpe su desplazamiento hacia la
base de carga.

CARGA PAUSADA
Reanudar retorno
Detener regreso

Pulsacion breve del botén:

El robot aspirador continua con la limpieza.
Pulsacion larga del botén:

El robot aspirador suspende el acoplamiento.

El robot aspirador continua con el acoplamiento.

3.8.2 Manejo en el modo limpieza SPOT

« Pulse el botén START y active con ello al robot aspirador Kobold VR200.
En caso de que el robot aspirador haya estado totalmente apagado, esto puede
durar hasta 20 segundos. Después aparecerd la pantalla de inicio

Pantalla

Boton

Funciones disponibles del cmando a distancia

Jueves

09:25

El robot aspirador inicia la limpieza.
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El robot aspirador interrumpe la limpieza.

El robot aspirador termina la limpieza y regresa al inicio o
alabase de carga.

LIMPIEZA PAUSADA
Reanudar limpieza
Detener limpieza
Volvera la base

Pulsacién breve del botén:

El robot aspirador continua con la limpieza.
Pulsacién larga del botén:

El robot aspirador suspende la limpieza.

El robot aspirador regresa al inicio o a la base de carga.

VOLVIENDO A LA BASE

=

ECO

El robot aspirador ha reconocido una base de carga y se di-
rige hacia ella.

El robot aspirador interrumpe su desplazamiento hacia la
base de carga.

REGRESAR A INICIO

@)

El robot aspirador no ha reconocido ninguna base de carga
y se dirige hacia el punto de partida del recorrido de
limpieza.

El robot aspirador interrumpe su desplazamiento hacia la
base de carga.

CARGA PAUSADA
Reanudar retorno
Detener regreso

Pulsacion breve del botén:

El robot aspirador continua con la limpieza.
Pulsacion larga del botén:

El robot aspirador suspende el acoplamiento.

El robot aspirador continua con el acoplamiento.
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3.8.3 Manejo manual

« Pulse el botén START y active con ello al robot aspirador Kobold VR200.
En caso de que el robot aspirador haya estado totalmente apagado, esto puede
tardar hasta 20 segundos. Después aparecerd la pantalla de inicio.

Pantalla Boton Funciones disponibles del mando a distancia

El robot aspirador inicia la limpieza.

Jueves

09:25

TN\
VORWERK
N A

Manejar el robot aspirador mediante los botones de
direccion.

Figura 3.26 Los botones marcados & no
estan disponibles en el modo
de limpieza manual

Pulsacién larga del botén:
El robot aspirador suspende la limpieza manual.

Si maneja el robot aspirador mediante el mando a distancia, los sensores

de suelo del robot aspirador siguen estando activos. Sin embargo el sensor

magnético estd inactivo, asi que no debe desplazar el robot aspirador hacia
un precipicio.
Si el robot aspirador se esta moviendo mediante el boton de hacia atras,

por razones de seguridad, se detendra cada 30 cm (no existen sensores de

suelo en la parte trasera). Debe volver a dar emitir la orden, si desea que el
robot aspirador se siga desplazando hacia detras.

5| Si el robot aspirador reconoce un precipicio, entonces sé6lo lo debera

| desplazar hacia detras. En esta situacién también debera volver a emitir la
orden, debido a que se detiene cada 30 cm por razones de seguridad.
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3.9 Control mediante la app por dispositivos inteligentes
(no disponible en todos los paises)

Con la app del robot Kobold podréa controlar su robot aspirador Kobold VR200
mediante su smartphone o tableta (dispositivos inteligentes). En este capitulo en-
contrara los requisitos técnicos y los pasos necesarios.

3.9.1 Requisitos técnicos
Para poder utilizar el robot aspirador mediante la app necesitara:

WI-FI CON CONEXION A INTERNET

s | El robot aspirador es compatible con los protocolos de comunicaciéon

I IEEE802.11 b/g/n con banda de frecuencia WiFi de 2,4 Ghz. Las normas de
codificacién compatibles son WPA y WPA2-PSK. Sino estd seguro de qué
normas dispone su Wi-Fi y su router, pongase en contacto con su provee-
dor de Internet o con el fabricante de su router.

No se aceptan las conexiones compartidas de smartphones. Nuestra app
tampoco es compatible con otras técnicas de codificacion de los routers
Wi-Fi, como, p. €j., WEP.

En caso de haber activado el bloqueo de direcciones MAC en su router y de
querer autorizar el robot aspirador, encontrara la direccion MAC («ID del
robot») en la placa de caracteristicas de la parte inferior del robot aspirador.

o | Los routers de telefonia mévil pueden conllevar problemas de conexion
I con el robot aspirador en casos aislados. En caso de duda, no utilice el
router de telefonia movil.
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DISPOSITIVO INTELIGENTE

La App del robot Kobold es compatible con todos los smartphones y tabletas que
tengan el sistema operativo i0S o Android. En la pagina de Google Play Store o
Apple App Store dedicada a la app del robot Kobold encontrara datos mas especi-
ficos sobre los dispositivos actualmente compatibles.

LA APP DEL ROBOT KOBOLD
Para saber como instalar y utilizar la app, vaya al capitulo k3.9.2 Instalar la app]|
Hel robot Kobold» en la pagina 4§.

Para poder utilizar la App del robot Kobold, su robot aspirador debe tener
instalada la versién de software 2.0 o posterior. Para saber qué versiéon
estd instalada en su robot aspirador, vaya al menu Info — Revisién: «Sw
ver». Sila version instalada es mas antigua, podra actualizarse a la ver-
sién mas reciente. Encontrara mas informacion al respecto en el capitulo
k5 Actualizacion del sofiware» en la pagina 56.

DIRECCION DE CORREO ELECTRONICO

Para asegurarse de que sélo usted pueda controlar el robot aspirador mediante la
app, antes del uso debera crear una cuenta en la app del robot Kobold con una di-
reccién de correo electrénico valida.

3.9.2 Instalar la app del robot Kobold

« Descarguese nuestra App del robot Kobold mediante Apple App Store o Google
Play Store e instdlela en su smartphone o tableta. Encontrara la app bajo el
nombre robot Kobold.

 Inicie la app.
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CONTROL DE DISPOSITIVO

Figura 3.27 Control mediante dispositivo
inteligente

« Haga clic en «Crear cuenta» y siga las instrucciones de la app.
Unos minutos después del registro recibird un correo de confirmacion en su
cuenta de correo electrénico.

« Confirme el enlace en el correo de registro.

3.93 Conectar el robot aspirador Kobold VR200 con dispositivos
inteligentes

« Abra la app en su dispositivo inteligente con sus datos de inicio de sesiéon y
seleccione «Afnadir robot». Todos los pasos siguientes se explican en la app.

« En la app se pueden anadir varios robots aspiradores. Para ello, haga clic en el
simbolo «+» de la ventana «Mis robots» de la app. Todos los pasos siguientes
se explican en la app.

En el elemento de ment Info podra ver si estan activas las conexiones con

la red Wi-Fiy con el servidor.

3.9.4 Uso de la app del robot Kobold

La funcién de control remoto del robot aspirador Kobold VR200 sélo se podra
utilizar mediante la app si su dispositivo inteligente y el robot aspirador estan
conectados a la misma red Wi-Fi. Si el robot aspirador estd en modo de reposo,
se podra activar mediante la app.

Encontrard informacion mas detallada sobre la App del robot Kobold
l en: www.vorwerk.es o en Apple App Store o Google Play Store.
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AJUSTES CONFIGURACION WI-FI
Diay hora B Wi-i
Idioma Informacién

Ajustar Wi-Fi Eliminar red
Sonido

Abaaa

Figura 3.28 Apagar Wi-Fi

AJUSTES CONFIGURACION WI-FI
Diay hora Wi-Fi
Idioma Informacién

Ajustar Wi-Fi Eliminar red
Sonido

Abaaa

Figura 3.29 Quitar de la red

3.95 Desconectarse de la red Wi-Fi

¢Desea desconectar el robot aspirador temporalmente de la red Wi-Fi? De este
modo se reduce el consumo de corriente en modo de reposo.
« Pulse el botén OK.
« Navegue en el ment principal con las flechas hacia el ment Ajustes.
« Confirme con el botén OK.
« Navegue con las flechas hacia el elemento de ment Ajustar Wi-Fi.
o Quite la marca de verificacion de Ajustar Wi-Fi con el boton OK.
En la pantalla se indicard «X» (no hay conexion a Wi-Fi).

Si se vuelve poner la marca de verificacion, se activara de nuevo la cone-

xion establecida anteriormente, ya que se conservan los datos de conexion.

3.9.6 Retirar el robot aspirador VR200 de la red

Al seleccionar el elemento de menu Eliminar red, se borraran todos los datos de
conexion a su Wi-Fi. Esta funcion es muy practica si desea cambiar la contrasena
de la red Wi-Fi, el nombre o el proveedor, o si desea entregar el robot aspirador a
otra persona.

« Pulse el boton OK.

« Navegue en el ment principal con las flechas hacia el ment Ajustes.

» Confirme con el botén OK.

« Navegue con las flechas hacia el elemento de menu Eliminar red.

» Confirme con el botén OK.

o | Para la reactivacion, realice todos los pasos descritos en k3.9.3 Conectar

l El robot aspirador Kobold VR200 con dispositivos inteligentes» en la |

pagina 44.
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AJUSTES SONIDO

Ajustar Wi-Fi Alertas
Sonido Botones

Apagar robot B Melodias
Poner nueva bateria

Figura 3.30 Aviso «tonos»

MENU PRINCIPAL AJUSTES

A Llimpieza Copiar registro
Programar Actualizar Software
Lt Ajustes Poner nueva baterfa
@ Informacién Depésito lleno

Figura 3.31 Aviso «Reconoce estado de
llenado»

MENU PRINCIPAL
A Llimpieza
Programar

AJUSTES
Copiar registro
Actualizar Software

Lt Ajustes
<« Informacién

Poner nueva bateria
Depésito lleno

Figura 3.32 «Bateria nueva»

3.10 Otros ajustes

3.10.1 Tonos

Las senales acusticas de advertencias, botones, o las melodias, se pueden activar
o desactivar por separado mediante este elemento de menu.

3.10.2 Depésito lleno

Su robot aspirador Kobold VR200 le recuerda automaticamente que tiene que
vaciar el depédsito de polvo después de 90 minutos de funcionamiento. También
puede deshabilitar la memoria automatica mediante la eliminacion de la marca
de verificacion.

3.10.3 Nueva bateria

La configuracion de la bateria se realiza generalmente por su servicio técnico,
después de que la bateria ha sido cambiada. Pero el ment «Poner nueva bateria»
también puede serle util con respecto a los mensajes de error de la bateria.

Se pueden restablecer los ajustes de la bateria de su robot aspirador de la
siguiente manera:

» Despléacese en el menu Ajustes con las teclas de flechas a Poner nueva bateria.
» Confirme pulsando la tecla de botén OK.
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AJUSTES

Carga silenciosa
Apagado automa.

Figura 3.33 Aviso «Carga silenciosa»

Figura 3.34 Visualizacion del estado en la
pantalla

3.104 Apagar LED

 Sielimina la marca del punto del ment LED apagado, el indicador de funcio-
namiento LED no se iluminara en el modo de espera. Esto puede ser mas co-
modo de noche, p.ej.

3.11 Visualizacion del estado en la pantalla

- Programacion: Programacién ON

- @ ECO: Opcién eco activada

- Wi-Fi: conexion a red Wi-Fi muy buena / buena / regular / mala / nula
- Carga de la bateria: 100% / 81% / 50% / 25% / 0%
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Figura 4.1 Aspirar el depdsito de polvo

4 MANTENIMIENTO

Para que esté satisfecho del funcionamiento de su robot aspirador Kobold VR200
y este funcione de manera 6ptima, haga un mantenimiento con regularidad. En
el capitulo siguiente aprendera a limpiar y cuidar su robot aspirador.

iAdvertencia! iPeligro de descarga eléctrica!
A « Siempre apague el equipo antes de cualquier trabajo de reajuste, lim-
pieza o mantenimiento, y desconecte el enchufe de alimentacion de la
base de carga.

4.1 Vaciar el deposito de polvo y limpiar el filtro
411  Vaciar el depésito de polvo

Vacie y limpie el depdsito de polvo después de cada uso para obtener mejores re-

sultados.

« Presione el botén de liberacién @ de 1a tapa del compartimento de polvo (2] y
abra el compartimento de polvo del robot aspirador.

e Coloque su aspiradora en la boca de succion (3 y enciéndala. Se aspirara el
contenido del depdsito de polvo y del filtro. Puede obtener el mejor resultado
de limpieza mediante el funcionamiento de su aspiradora en el nivel de poten-
cia maxima.
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Figura 4.4 Limpiar el filtro

También puede limpiar el depésito de polvo manualmente.

o Retire el dep6sito de polvo O del compartimento O del robot aspirador. Para
hacerlo, saque el depdsito de polvo tirando de su pestana verde 0.

o Abra el depésito de polvo retirando el filtro de su parte estrecha. Para hacerlo,
saque el filtro del depdsito de polvo cogiéndolo de la pestana verde O del
marco del filtro @.

o Vacie el contenido del depdsito de polvo con un cepillo o aspirelo con su
aspiradora convencional.

4.1.2 Limpiar el filtro

El material plisado del filtro esta cubierto con un prefiltro para protegerlo de la

suciedad gruesa. Sin embargo entre el prefiltro y el material plisado del filtro se

pueden acumular el polvo fino y fibras después de algin tiempo. Por lo tanto, le

recomendamos que limpie el filtro con la aspiradora regularmente.

« Saque el filtro del depésito de polvo cogiéndolo por la pestaina verde O del
marco del filtro.

o Aspire el filtro por ambos lados (9] y/o limpielo con un pafo suave y seco.

Las fibras que quedan bajo el prefiltro no perjudican el poder de filtrado
del filtro completo. Con el fin de obtener un rendimiento de limpieza
6ptimo, se recomienda reemplazar el filtro por uno nuevo una vez al ano.
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Figura 4.5 Insertar de nuevo el depdsito
de polvo y el filtro en el com-
partimento de polvo

Figura 4.6 Sacar el cepillo lateral

413 Insertar de nuevo el depdésito de polvo y el filtro

o Introduzca el filtro nuevamente en el depésito de polvo 0.

o Introduzca de nuevo el depésito de polvo con el filtro © cn el robot aspirador
Kobold VR200.

» Presione hacia abajo la tapa del compartimento de polvo (3] y asegurese de
que esté bien cerrada.

Nota iPeligro de dafios debido a uso inadecuado!
« Nunca accione su robot aspirador Kobold VR200 sin el depésito del pol-
vo correctamente colocado.

4.2 Limpiar el cepillo lateral

iAdvertencia! iPeligro de descarga eléctrica!
A « Siempre apague el equipo antes de cualquier trabajo de reajuste, lim-
pieza o mantenimiento, y desconecte el enchufe de alimentacion de la
base de carga.

El cepillo lateral se puede quitar facilmente de su soporte.

« Extraiga el cepillo lateral del eje motriz hacia arriba o cogiéndolo de los cepi-
llos verdes con las dos manos @ .

» Elimine el polvo y la suciedad del cepillo lateral.

e Quite la pelusa, pelos y otros restos del eje motriz.

« De ser necesario, retire la cubierta del cepillo (véase el capitulo
El cepillo helicoidal» en la pagina 53).

o Para montar de nuevo el cepillo lateral, alinee el centro del cepillo lateral (1]

con el soporte y presione el cepillo lateral en el eje motriz.
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Figura 4.7 Retirar cepillo helicoidal

4.3 Limpiar el cepillo helicoidal

iAdvertencia! iPeligro de descarga eléctrica!
A « Siempre apague el equipo antes de cualquier trabajo de reajuste, lim-
pieza o mantenimiento, y desconecte el enchufe de alimentacion de la
base de carga.

iAviso! iPeligro de dafios por uso indebido!
» Nunca limpie el cepillo helicoidal mientras esté himedo. El cepillo
helicoidal no es resistente a la limpieza en lavavajillas ni al agua.

Limpie el cepillo helicoidal si se han enredado en él hilos o pelos.

DESMONTAR EL CEPILLO HELICOIDAL

« Coloque el robot aspirador boca abajo en el suelo o sobre una mesa.

o Retire el cepillo lateral (1] (consulte el capitulo |<<4.2 Limpiar el cepillo lateral»l
EnTa pagina 53).

o Presione simultaneamente hacia delante con las dos manos el dispositivo de
bloqueo © en ambos lados de la cubierta del cepillo con el fin de desacoplar el
soporte.

o Retire la cubierta del cepillo del robot aspirador (3}

» Levante primero el lado izquierdo del cepillo helicoidal del robot aspirador (4
y a continuacién coja el lado derecho separandolo del eje (5 para sacar el
cepillo helicoidal.

LIMPIAR EL CEPILLO HELICOIDAL

o Quite la pelusa, pelos y otros restos del cepillo helicoidal.

o Asegurese de que no se desprendan el cojinete verde (6 y los cojinetes metali-
cos esféricos que se encuentran por debajo en el extremo izquierdo del cepillo
helicoidal.
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(e
— | =
click [z =

Figura 4.8 Cerrar la cubierta del cepillo
de forma audible

Figura 4.9 Limpiar los sensores

MONTAR DE NUEVO EL CEPILLO HELICOIDALY LA CUBIERTA DEL CEPILLO:

Para montar de nuevo el cepillo helicoidal y la cubierta del cepillo, siga las
instrucciones para quitar el cepillo helicoidal en el orden inverso.
Asegurese de escuchar un «click» para cerciorarse que el dispositivo de
bloqueo encaje en su sitio al insertar la cubierta del cepillo 0.

4.4 Limpiar los sensores

f iAdvertencia! iPeligro de descarga eléctrica!

« Siempre apague el equipo antes de cualquier trabajo de reajuste,
limpieza o mantenimiento, y desconecte el enchufe de alimentacion de
la base de carga.

Nota iRiesgo de mal funcionamiento!
» Limpie regularmente los sensores, a ser posible cada vez que realice
una limpieza del depésito de polvo.

Limpie los sensores de suelo Qdecla parte inferior del robot aspirador
Kobold VR200 con un pafo suave y limpio, pero nunca con un objeto punzan-
te o afilado.

De ser necesario, la suciedad en la zona del sensor se puede aspirar también
con un aspirador.

Limpie el sensor de pared © del lado derecho con un paio suave y limpio.
Limpie los sensores ultrasénicos ©Odela parte frontal del robot aspirador
Kobold VR200 con un pafo suave y limpio, pero nunca con un objeto punzan-
te o afilado.
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Figura 4.10 Limpiar el robot aspirador y la
base de carga

4.5 Limpiar el robot aspirador y la base de carga

Nota iPeligro de dafios debido a uso inadecuado!

» No sumergir en agua el robot aspirador ni la base de carga.

« Evite a toda costa los aranazos en la ventana de infrarrojos de la base
de carga.

» No utilice para la limpieza del robot aspirador estropajos, agentes
abrasivos ni liquidos agresivos, como gasolina o acetona.

iAdvertencia! iPeligro de descarga eléctrica!
A » Siempre apague el equipo antes de cualquier trabajo de reajuste,
limpieza o mantenimiento, y desconecte el enchufe de alimentacion de
la base de carga.

« Limpie el robot aspirador con un pano suave y limpio.
« Limpie la base de carga con un pafo suave y limpio.
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Figura 5.1 Conectar una memoria USB
con el robot aspirador

5 ACTUALIZACION DEL SOFTWARE

El software del robot aspirador Kobold VR200 esta siendo desarrollado y optimi-
zado constantemente. Para que usted pueda beneficiarse de estas mejoras, estin
disponibles las ultimas versiones de software en nuestra pagina web.
www.vorwerk.es

Como suscriptor del boletin, recibird noticias y actualizaciones periédicas. Por
supuesto que también puede solicitar que se le instalen nuevas versiones de soft-
ware en nuestros Servicios Técnicos. Los lugares y horarios se pueden encontrar
en Internet o a través de nuestra linea telefénica (ver capitulo k9 Servicios» en la|

bdgina 67).

ACTUALIZACION DEL SOFTWARE VR200 EN UNA MEMORIA USB

Su robot aspirador tiene un puerto micro USB. Este puerto micro USB O scen-

cuentra bajo la tapa del compartimento de polvo del robot aspirador, (1] justo al

lado del depésito de polvo.

¢ Tome una memoria USB (no incluida).

o Cree en ella una carpeta denominada «RobotDatax.

o Descargue el archivo de software de nuestro sitio web (véase mds arriba) y
guardelo en la carpeta.

« Utilice sélo el adaptador USB suministrado.

o Retire la proteccién ©.

« Conecte el robot aspirador a través del conector micro USB O con el adaptador
USB suministrado @ a su unidad de memoria flash UsB ©.

Para la actualizacién con una memoria USB se debera utilizar una memoria

vacia porque es posible que se borre el contenido incluido en la memoria.

Las memorias USB que encriptan y desencriptan durante los procesos de
copiado y lectura, son por lo general muy lentas y pueden producir
problemas, incluso memorias USB recibidas como producto promocional.
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AJUSTES ACTUALIZAR SOFTWARE
Apagar robot -~
Carga silenciosa SWPROD

Blackbox v
Actualizar Software

Seleccionar

ACTUALIZAR SOFTWARE

Confirmar actualiz.
SWPROD

ACTUALIZAR SOFTWARE

Copiado: 3293 kB

Total: 6087 kB
54,%

Confirmar Cancelar

ACTUALIZAR SOFTWARE
Actualizacién compl.”
#O0K...

Figura 5.2 Actualizacion del software

REVISION

SWVer: 2.0.1
Build: 176

INFORMACION

Informacién
Revisién

ID: 7c669d3d6d96

Figura 5.3 Realizar lectura de version del
software

« Haga uso exclusivo de memorias USB de marca que estén formateadas en

FAT32. NFTS y otros sistemas de datos no son soportados.

- | Durante la actualizacion de software, recomendamos colocar el robot aspi-
| |rador enlabase de carga para garantizar un suministro de corriente conti-

nuo.

Para ejecutar la actualizacion de software:

Seleccione el mend Ajustes y confirme su seleccion.

Seleccione y confirme el elemento de ment Actualizar Software.
Seleccione la actualizacién de software que se muestra en la pantalla.
Confirme la actualizacion del software seleccionado.

No interrumpa el proceso de instalacion. El robot aspirador se apagara

brevemente y luego se volvera a iniciar. Espere hasta que se haya reinicia-

do el aparato. El proceso puede tardar hasta 3 minutos.

Retire la memoria USB después de realizar la actualizacion de software.
Vuelva a colocar en su sitio el protector y cierre la tapa.

Para ver la version actual del software:

Desplacese hasta el elemento de ment Info y pulse la tecla de botén OK.
Seleccione el elemento de menu Revision y confirme.

La version del software instalado se puede ver en la segunda linea (Sw Ver).
Con la tecla Atrds se regresa al mend principal.
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6 SOLUCION DE FALLOS

iAdvertencia! iPeligro de descarga eléctrica y de lesiones!
A « Nunca realice reparaciones usted mismo a su equipo.
Las reparaciones de aparatos eléctricos deben ser llevadas a cabo sélo por el servicio técnico de Vorwerk corres-
pondiente.

Si su equipo no funciona correctamente una vez puede deberse a lo siguiente:

VISUALIZACION DE PROBLEMAS POSIBLE CAUSAY SOLUCION
EN LA PANTALLA

Revise el depésito de polvo y el filtro. El depésito de polvo esta lleno.
. Vaciesies necesario. « Vacie el depésito de polvo, limpie el filtro y vuelva a colocar el depésito de polvo,
Por favor, limpie los sensores de suelo. incluyendo el filtro, en el robot aspirador.
» Limpie los sensores de suelo con un pano suave y limpio o una aspiradora
convencional.

« El depdsito de polvo y los sensores de suelo se pueden limpiar a mano o con un
aspiradora convencional.

El cepillo esta bloqueado. El cepillo lateral o el cepillo helicoidal se han bloqueado.
* Quite la pelusa, pelos y otros restos del cepillo.
« Retire el cepillo y coléquelo de nuevo

(ver capitulo k4.3 Limpiar el cepillo helicoidal» en la pagina 53).

El paragolpes est4 atascado. El paragolpes estd atascado.
» Mueva el paragolpes para soltarlo.

No esta puesta la hora. Cuando la bateria del robot aspirador Kobold VR200 estd completamente descargada,
éste se apaga automaticamente. Los ajustes del robot aspirador se pueden perder y se
deben volver a realizar en el siguiente inicio.

« Ajuste la hora (véase el capitulo 3.2.3 Ajustar reloj» en la pagina 2§).
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VISUALIZACION DE PROBLEMAS POSIBLE CAUSAY SOLUCION
EN LA PANTALLA

No es posible la navegacién. El robot aspirador Kobold VR200 no puede continuar debido a que su camino esta
Por favor quite los obstaculos del bloqueado.
trayecto.

« Por favor retire cualquier obstruccion o mueva el robot aspirador unos centimetros
hacia un lado.

El robot aspirador ha sido levantado durante la limpieza y ha sido colocado en otro

lugar.

« Por favor no modifique la ubicacion del robot aspirador (mas de 0.5 metros), ya que
de lo contrario podria tener problemas de orientacion.

Durante la limpieza se han movido algunos muebles, las puertas se han cerrado o

abierto, o el robot aspirador ha movido algunos objetos.

« Por favor no haga ningin cambio de la colocacion de los objetos durante la limpieza.

Si el robot aspirador tuviera problemas de navegacion frecuentemente, apaguelo por

completo con el elemento de ment «Ajustes» con la funcién «Apagar robot», y encién-
dalo de nuevo con el botén verde.

La tapa del compartimento de polvo no esta completamente cerrada.

« Por favor, haga que ajuste completamente en su lugar.

PROBLEMA POSIBLE CAUSAY SOLUCION

Ha disminuido el rendimiento de la Probablemente esté lleno el depésito de polvo.
limpieza del robot aspirador « Vacie el depésito de polvo y limpie el filtro.
Kobold VR200.

Los cepillos estan sucios.

« Limpie el cepillo helicoidal y el cepillo lateral (ver capitulo 4.2 Limpiar el ce?ij
lo lateral» en la padina 59y capitulo k4.3 Limpiar el cepillo helicoidal» en la

pagina 53).
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PROBLEMA POSIBLE CAUSAY SOLUCION
El robot aspirador no esta Tal vez la bateria estd descargada.
respondiendo.

« Cargue el robot aspirador en la base de carga (véase el capitulo 2.4 Montar la base|
He carga» en la pagina 21).

« Aseguirese de haber conectado correctamente el cable de alimentacién y el enchufe de
la base de carga a una toma de corriente. El robot aspirador se descarga cuando esta
en labase de cargay ésta no se encuentra conectada.

El robot aspirador Kobold VR200 no
se carga.

Tal vez la base de carga o el robot aspirador no estan conectados correctamente a la
fuente de alimentacidn.

« Asegurese de que el enchufe del robot esté correctamente conectado al puerto de la
base de carga.

» Ademas, asegurese de haber conectado correctamente el enchufe de la base de carga
ala toma de corriente.

Sino carga el robot aspirador en la base de carga y no lo ha apagado mediante el ele-
mento de menud «Apagar robot» (ver capitulo k3.6 Apagar el robot aspirador» en la pa]
Eina 33), se descargara él solo tras algunas semanas.
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PROBLEMA

POSIBLE CAUSAY SOLUCION

El robot aspirador Kobold VR200 inte-
rrumpe repentinamente la limpieza.

Ha seleccionado el modo de limpieza local. En este modo, el robot aspirador se detiene
después de limpiar el 4rea seleccionada.

« Sidesea limpiar el resto de la habitacion, seleccione el modo normal de limpieza
(véase el capitulo 3.3 Seleccionar el modo de limpieza» en la pagina 29).

Tal vez los sensores estén obstruidos o sucios.
» Asegurese de que los sensores no estén cubiertos.

« Silos sensores estdn sucios, limpielos con un pafio suave y limpio (ver capitulo
k4.4 Limpiar los sensores» en la pagina 54).

En las habitaciones grandes y vacias puede haber errores de navegacion cuando no se
encuentran objetos o muebles, o paredes, en un radio de 2-3 metros.

En las alfombras de pelo alto, las ruedas del robot aspirador pueden girar en vacio y
dar lugar a alteraciones en la navegacion.

« Delimite la alfombra con la banda magnética.

Silos sensores estan sucios, las alfombras oscuras y densas pueden ser interpretadas

como desniveles por el robot aspirador. Los suelos de vidrio se interpretan siempre
como desniveles.

 Limpie los sensores de suelo con regularidad.
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Solucién de fallos

PROBLEMA

POSIBLE CAUSAY SOLUCION

El robot aspirador Kobold VR200 no
regresa a su base de carga después de
la limpieza.

Sino se pueden arreglar

los problemas, péngase en
contacto con el servicio
técnico de Vorwerk (ver
capitulo k9 Servicios» en la|
pagina 67). También pue-

de encontrar mas sobre este

tema en:
www.vorwerk.es

« Revise si ha retirado la ldmina protectora de la ventana de infrarrojos de la base de
carga.

Es posible que haya comenzado el proceso de limpieza en el modo normal de limpieza
desde una ubicacion distinta a la base de carga.

Siinicia el robot aspirador en un punto diferente de la habitacion, éste regresard a este
punto después de la limpieza.

Posiblemente haya sido interrumpida la limpieza y el robot aspirador fue encendido de
nuevo en un lugar diferente en la habitacion.

Tal vez los sensores de la base de carga o varios sensores del robot aspirador estan cu-
biertos o sucios (ver capitulo k4.5 Limpiar el robot aspirador vy la base de carga» en la|
bigina 53).

« Retire los objetos que cubran a los sensores del robot aspirador, y limpie los sensores.

Es posible que la base de carga se encuentre detras de una pared u otro obstaculo que
bloquea la senal.

« Coloque la base de carga en otro lugar.

« Asegurese de que no haya obstaculos a ambos lados de la base de carga en una dis-
tancia de 0.5 m.

Es posible que haya limpiado un area con el modo de limpieza local.

Si el robot aspirador ha limpiado el area, se detendra automaticamente en la posicién
inicial. En el modo normal de limpieza, el robot aspirador vuelve automaticamente a
la base de carga.

Tal vez la base de carga no estd colocada de manera 6ptima.
Pruebe a ver sila base de carga esta colocada de manera 6ptima:

« Inicie una limpieza local partiendo de la base de carga. Si después de esto el robot
aspirador no puede volver a encontrar la base de carga, ésta se encuentra mal colo-
cada. Inténtelo de nuevo en otro lugar, por favor.
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7 ELIMINACIONY PROTECCION AMBIENTAL
71 Eliminacion del aparato

Como propietario de un aparato eléctrico o electréonico no le esta permitido por

ley (en conformidad con la DIRECTIVA DEL CONSEJO Y DEL PARLAMENTO

EUROPEO 2012/19/CE de 4 de julio de 2012 sobre desechos de aparatos eléctricos

y electrénicos asi como la Ley sobre Aparatos eléctricos y electrénicos de

16.3.2005), eliminar este aparato o sus accesorios eléctricos y electrénicos con la

basura doméstica no clasificada.

« En sulugar, haga uso de las posibilidades gratuitas de devolucion previstas
para esto.

« Inférmese sobre esto en la administracién local de su ciudad o comunidad.

« Usted también puede entregar su equipo en un servicio técnico de Vorwerk.

72 Instrucciones para la eliminacion de la bateria

- | Las siguientes indicaciones estan destinadas a la persona encargada de
I la eliminacion de su robot aspirador Kobold VR200, no a usted como
usuario.

Las baterias de iones de litio integradas contienen sustancias que pueden conta-

minar el medio ambiente. Antes de la eliminacion del robot aspirador debe ser

retirada la bateria del robot aspirador y entregada a un punto de recogida de

baterias.

« Retire la bateria sélo cuando esté completamente descargada. En ningin caso
la bateria puede entrar en contacto con metal.
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f iAtencion! Peligro de lesiones por baterias con fugas!

Las baterias con fugas no deben entrar en contacto con los ojos ni las

membranas mucosas.

« Lavese las manos y enjudguese los ojos con agua limpia. Si las molestias
persisten, busque atencién médica.

RETIRAR LA BATERIA DEL ROBOT ASPIRADOR KOBOLD VR200.

Las siguientes indicaciones estan destinadas a la persona encargada de
la eliminacion de su robot aspirador, no a usted como usuario.

Retire la bateria s6lo cuando esté completamente descargada.
En ningin caso la bateria pueden entrar en contacto con metal.

La bateria se debe retirar de la siguiente manera:

Deje funcionar al robot aspirador hasta que se detenga.

Compruebe si la bateria realmente estd completamente vacia, tratando de
encender la unidad de nuevo. Si el motor arranca, repita todo el proceso.
Retire los 2 tornillos de la tapa de la bateria.

Retire la tapa de la bateria.

Saque la bateria y desconecte el conector de de la misma.
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73 Eliminacion del embalaje

El embalaje es una parte importante de nuestro producto: Protege nuestro equi-
po de dafio durante el transporte y reduce el riesgo de fallo del equipo. Por lo
tanto, no podemos prescindir del embalaje. En caso de que necesite llevar o en-
viar su equipo durante el periodo de garantia, o también después, al servicio téc-
nico, el embalaje original es la proteccion mas segura contra dafios durante el
transporte.

No obstante, si desea eliminar el embalaje lo puede hacer en cualquier momento sin
limitaciones a través de sus organismos regionales (residuos de envases de papel,
papelera de reciclaje, centro de reciclaje, recogida de papel usado). Vorwerk
encarga estas tareas a licenciatarios legalmente autorizados. Para mas informacion
pdéngase en contacto con su respectivo centro de servicio (ver k9 Servicios» en la|

bdgina 67).

74 Informacion sobre proteccion ambiental

Preservar la naturaleza y proteger el medio ambiente: En Vorwerk, la proteccion
del medio ambiente es un objetivo importante de la empresa.

MENOS EMBALAJE

Sélo utilizamos material respetuoso con el medio ambiente que se recicla, con la
disposicién apropiada. Ya participamos en el desarrollo de la conservacion de los
residuos de envases y nos comprometemos a su disposicion y reciclaje.

AHORRO DE ENERGIA
Los productos de Vorwerk protegen el medio ambiente: Alta capacidad de
aspiracion con un bajo consumo energético.
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Eliminacion y proteccion ambiental

PRODUCCION RESPETUOSA CON EL MEDIO AMBIENTE

En la fabricacién de nuestros productos, le damos importancia a la proteccion
del medio ambiente. Utilizamos plasticos y pinturas reciclables. Hemos renuncia-
do deliberadamente al uso de retardantes de fuego, que son nocivos para el me-
dio ambiente.

Nuestros manuales de instrucciones se producen a partir de bosques gestionados
de forma sostenible y son blanqueados sin cloro.

MATERIAL RECICLABLE

El material de nuestros productos puede ser reciclado casi totalmente.

En gran medida evitamos el uso de PVC.

En el disefio de nuestros productos, se presta atencion a material «sin mezclax:
Posteriormente, los materiales utilizados pueden separarse en sus materiales
componentes con muy poca energia en instalaciones modernas. Para que puedan
ser reciclados todavia mas facilmente, hemos marcado la mayor parte de nuestros
componentes de plastico.
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8 GARANTIA

Para cualquier servicio de garantia, por favor consulte su contrato de compra.

9 SERVICIOS

Nuestro personal de servicio estara encantado de ayudarle:
CARACTERISTICAS DE SERVICIO

Los empleados de nuestro servicio de Atencion al Cliente estan

encantados de ayudarle: +34 902 33 33 50, fax: +34 917 28 36 12
de lunes a viernes, de 9 a 20 horas.
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Datos técnicos

ROBOT ASPIRADOR
KOBOLD VR200
Y BASE DE CARGA

10

DATOS TECNICOS

Robot aspirador Kobold VR200

Seguridad 3

Carcasa plastico termoformado reciclable de alta calidad
Motor motor de corriente continua sin mantenimiento
Ventilador Ventilador de una sola fase

Voltaje de entrada
de la base de carga

100-240 voltios AC 50/60 Hertz

Flujo volumétrico

12-131/s

Consumo de

total cerca de 70 W (dependiendo de suelos) / 50 W (opcién ECO)

energia - Ventilador: 50 W (Eco: 30 W)
- Cepillo: aprox. 10 W (Eco: aprox. 7 W)
- Modo de espera: aprox. 2.5 W
Capacidad de la méax. 60/90 minutos (dependiendo del modo de limpieza, el suelo
bateria y la situacién de la vivienda)
Peso Aprox. 5 kg (equipo y base de carga)

Emisién de ruido

70 dBA (medido en campo abierto en la alfombra)

Paquete de la
bateria

Li-Ton 14.4 V; aprox. de 84 Wh, nominalmente

Tiempo de recarga
de la bateria

después de 1.5 horas: es posible volver a trabajar
después de max. 3 horas: energia total de la bateria

Ciclos de carga de
la bateria/vida util
de la bateria

Capacidad de 70% después de unos 800 ciclos completos

Base de carga

Tipo B-VR200

Mando a distancia

Infrarrojos, aplicacién hasta una distancia de aproximadamente 5 m

Modos IEC/EN

2 veces tecla de flecha hacia arriba y 2 veces tecla de flecha
hacia abajo
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1 DECLARACION DE CONFORMIDAD

Por la presente, Vorwerk Elektrowerke GmbH & Co. KG declara que el robot aspi-
rador Kobold VR200, de tipo radioeléctrico, es conforme a la Directiva 1999/5/
CE sobre equipos radioeléctricos y equipos terminales de telecomunicacion. El
texto completo de la declaracion de conformidad UE esta disponible en la si-
guiente direccién de Internet: www.vorwerk.com
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Avda. Arroyo del Santo 7, 28042 Madrid
www.vorwerk.es

Visitenos en Facebook:
www.facebook.com/Robot.Aspirador.Kobold

CESKA REPUBLIKA
Pod Pekatrkou 1/107 147 000 Praha 4
www.vorwerk.cz

Navstivte nas na Facebooku:
www.facebook.com/vorwerk.kobold.cz
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Vorwerk Kobold Schweiz

Vorwerk International Strecker & Co.
Christoph Merian-Ring 23, 4153 Reinach BL
www.vorwerk-kobold.ch

INTERNATIONAL

Vorwerk International Strecker & Co.
Verenastrasse 39, 8832 Wollerau
Switzerland
www.vorwerk-kobold.com

ES, CZ, IT 0716

GA 23881-01 VR200 Wi-Fi
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